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Algemene informatie 
 
De fabrikant kan niet aansprakelijk gesteld worden voor consequenties die voortkomen uit nalatigheid, niet 
correcte installatie of wijziging van de parameters van de regelaar of uit een niet correcte combinatie van de 
regelaar en de motor. 
 
De inhoud van dit naslagwerk wordt als correct beschouwd op het moment van drukken. In geval van een 
wijziging van de bedrijfsvoering of voortgaande ontwikkelingen en verbeteringen behoudt de fabrikant zicht 
het recht voor de specificaties van het product of de werking van het product, dan wel de inhoud van dit 
handboek te wijzigen zonder berichtgeving. 
 
Alle rechten voorbehouden. 
 
Geen enkel gedeelte van dit handboek mag gereproduceerd of verzonden worden in enige vorm of met 
hulpmiddelen, elektrisch of mechanisch inclusief fotokopieën, opnames of andere vormen van informatie-
opslag, zonder schriftelijke toestemming van de uitgever. 
 
Heeft u nog aanvullingen c.q. opmerkingen, bel of email ons. Zo kunnen we u optimaal van dienst zijn. 
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De Commander  SE is het  bewij s dat  eenvoud, uit gebr eide mogelij kheden 
en een leuke pr ij s samen kunnen gaan. 
 
De Commander SE frequentieregelaar is een frequentieregelaar die werkt op basis van het beproefde open 
loop flux vector principe (100% koppel vanaf 1 Hz). De Commander SE frequentieregelaar heeft kosten-
besparende voordelen, zoals bijvoorbeeld eenvoudige montage en eenvoud bij het inregelen. 
 
Uit gebr eide ver mogensr ange 
De Commander SE, uitgelegd voor een vermogensrange van 0,25 tot en met 37 kW  
(1 fase 230 VAC / 3 fase 400 VAC) is een prima aanvulling op de bestaande serie Control Techniques 
regelaars, waardoor de selectie van de ideale regelaar nog meer toegespitst kan worden op de specifieke 
toepassingen. 
 
Aansluit -  en inr egelcomf or t  
De Commander SE is eenvoudig te installeren doordat de aansluitklemmen zeer toegankelijk zijn gemaakt. 
Door middel van slechts 10 basisparameters die op de voorkant van de regelaar vermeld staan, is de 
regelaar zeer eenvoudig in te regelen. De eenvoud (Simplicity) en het gebruikersgemak (Ease of use) 
maken de Commander SE de meest gebruikersvriendelijke regelaar op de markt.  

 
Voor seriematige installaties en snelle uitwisseling van frequentie-
regelaars is er een QuicKey ontwikkeld. Dit heeft voor u als voordeel dat 
u maar eenmaal een Commander SE optimaal hoeft in te stellen. De 
optimale instelling blijft opgeslagen in de QuicKey. Dit beperkt de tijd bij 
het inregelen en de kans op verkeerde instellingen, wat u kosten 
bespaart (parameter 28). 
 
Wanneer uw machines worden afgeleverd en in bedrijf gesteld zijn, kunt u de QuicKey afgeven aan uw 
klant, zodat uw afnemer te allen tijde de correcte parameterinstellingen heeft. Bij eventuele calamiteiten 
hoeft alleen de Commander SE te worden uitgewisseld. Het QuicKey wordt dan in de regelaar geplaatst en 
wordt uitgelezen, zodat uw klant snel en eenvoudig verder kan draaien. Dit bespaart u reis- en 
servicekosten.  
 
Bediening  
Het is mogelijk na het inregelen van een frequentieregelaar de parameters te blokkeren door middel van 
een door u in te stellen code, zodat personeel wel de status kan bekijken, maar niet kan veranderen 
(parameter 25). 
 
Uit wisselbaar heid  
Uitwisselbaarheid van regelingen is altijd mogelijk. De Control Techniques Commander SE 
frequentieregelaar is namelijk een universele regelaar. De aansluitingen zijn stekkerbaar voor wat betreft de 
stuurstroomcontacten. Vermogensaansluitingen mogen volgens normen niet stekkerbaar zijn. 
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Lange mot or kabels 
Indien de installatie is voorzien van een lange kabel tussen de Commander SE en de motor dient met twee 
aspecten rekening gehouden te worden. 
 
 1- Kabelweerstand 

Bij een lange kabel zal de spanningsafval over de kabel proportioneel met de lengte toenemen. Dit 
zal tot gevolg hebben dat het produceerbare motorkoppel zal afnemen. Dit kan uiteraard voorkomen 
worden door de Commander SE dichter bij de motor te plaatsen. Daar dit vaak niet mogelijk is, 
adviseren wij in een dergelijk geval de motorkabel doorsnede groter te kiezen dan volgens de tabel 
nodig is. Raadpleeg hieromtrent ook de NEN1010. 

 
 2- Kabelcapaciteit 

Als gevolg van de gemoduleerde uitgangsspanning zal de Commander SE een capaciteitswaarde in 
de kabel ondervinden die kan leiden tot een OI storing van de Commander SE. 

 
De doorsneden die gespecificeerd zijn in de handleiding, zijn ruim voldoende als er volgens de 
voorschriften aangesloten wordt. 

 
Mot or kabel 
De motorkabel voorzien van afscherming (YMVK-as) is voldoende afschermend voor de EMC-richtlijnen die 
op dit moment gelden. Het voordeel hiervan is dat deze kabel relatief goedkoop is. Met andere woorden: 
het is niet verplicht om speciale dure EMC-kabel aan te schaffen. 
 
Mocht onverhoopt geen afgeschermde kabel aanwezig zijn of is de kabel zeer lang, dan heeft Control 
Techniques B.V. een standaardoplossing om toch de richtlijnen te volgen (sinusfilter). 
 
RFI  f il t er s 
Tevens voldoet de Control Techniques Commander SE frequentieregelaar met betrekking tot geleidende 
emissie aan de EN50082-1/EN50082-2 norm, mits het door Control Techniques B.V. gespecificeerde filter 
overeenkomstig het aansluitadvies aangesloten wordt. Voor de Commander SE zijn dit onderbouwfilters, 
zodat er geen extra kastruimte voor nodig is, wat u ruimte bespaart in de schakelkast (t/m size 4). 
 
Als een installatie wordt aangesloten op een industrieel net dat geen verbinding heeft met huishoudelijke 
netten, is het toepassen van filters en speciale voorzieningen met betrekking tot de bedrading niet verplicht 
om toch aan de EN61800-3 norm te voldoen. Ook met de EN61800-3 norm kan een schakelpaneel CE 
gemarkeerd worden onder de EMC richtlijn. 
 
Bij het toepassen van de EN61800-3 is het belangrijk dat u zich realiseert dat hogere elektromagnetische 
straling aanwezig is en er dus een risico bestaat dat storingen op meer gevoelige apparatuur in de 
omgeving ontstaan. Bij het toepassen van de EN61800-3 norm is het van belang dat in een schakelpaneel 
voorbereidingen zijn getroffen om alsnog ontstorende maatregelen te kunnen nemen als dit nodig blijkt, 
zoals bijvoorbeeld het plaatsen van een filter. In veel gevallen zijn de kosten voor filters en dergelijke te 
rechtvaardigen om risico's te minimaliseren. 
 
Control Techniques B.V. adviseert de volledige EMC-maatregelen toe te passen, zeker als bekend is dat 
gevoelige apparatuur zoals capacitieve naderingsschakelaars, thermokoppels, datalinks etc. onderdeel van 
de installatie vormt of in de omgeving van de installatie is toegepast. 
 
Los van bovenstaande adviezen en richtlijnen zullen te allen tijde de wetten van het land van bestemming 
prevaleren. 
 
Beveili gingen 
De regelaar is rondom beveiligd. Bij overbelasting van netzijde, motorzijde en zelfs de stuurstroomklemmen 
genereert de regelaar een tripcode die duidelijk vermeld staat in de handleiding en/of het opstartkaartje. 
 



pagina 5 – www.controltechniques.nl      Issue Number: 2 

 

Bet r ouwbaar heid 
De tussenkring van de Commander SE bestaat uit een condensator die groot is vergeleken met concurrerende 
fabrikaten. De praktijk wijst uit dat betrouwbaarheid en levensduur van de frequentieregelaar gegarandeerd zijn. 
Op de Commander SE geldt een garantietermijn van 2 jaar na productiedatum. 
 
Voor deze producten geldt: 
Het eerste jaar na leveringsdatum zal Control Techniques B.V. in geval van een defect als gevolg van een 
onvolkomenheid in de regelaar of een van de toegepaste componenten de volledige reparatie- en 
servicekosten voor haar rekening nemen binnen de Nederlandse grenzen. Het tweede jaar geldt de 
garantie alleen op de regelaar zelf. Dit betekent dat wij in geval van een defect als gevolg van een 
onvolkomenheid in de regelaar of een van de toegepaste componenten, de apparatuur gratis zullen 
repareren. De apparatuur dient dan te worden aangeboden aan een van de Control Techniques vestigingen 
waar ook ter wereld. Indien de reparatie te lange tijd in beslag zal nemen, gaan wij over tot vervanging. In 
die gevallen sturen wij direct vanuit Sliedrecht oftewel vanuit de dichtstbijzijnde vestiging een nieuwe 
regelaar aan u of uw klant op. 
 
 
Bussyst emen 
Diverse bussystemen zijn als extra optie beschikbaar.  
- Profibus-DP 
- DeviceNet 
- Interbus-S 
- CT-Net interface 
- CAN Open 
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Remweerst anden 
 
De Commander SE regelaars, size 2, 3 4 en 5 beschikken standaard over een interne remchopper. Bij 
applicaties waar veel remenergie vrijkomt, is het mogelijk deze “overtollige” energie te vernietigen in een 
externe remweerstand. 
 
Hieronder treft u de afmetingen aan van de remweerstanden die tussen het koellichaam van de 
Commander SE en het onderbouwfilter compact gemonteerd kunnen worden. 

 
 
 
 
 
 
Optionele remweerstand bij voorkeur in de directe nabijheid plaatsen. Grote weerstanden in verband met 
warmteontwikkeling buiten de schakelkast plaatsen. 
 
Bedrading naar remweerstand getwist en gescheiden van gevoelige bedrading en apparatuur. 
 
Indien de weerstand buiten de schakelkast geplaatst is afgeschermde kabel toepassen. 
 
Gezien de standaard kleine remweerstanden van Control Techniques (600 Watt per stuk) (type A) is het 
van groot belang dat deze plat gemonteerd worden op een goed geleidende ondergrond, zodat de warmte 
snel afgevoerd kan worden. 
 
LET OP!: Worden de remweerstanden extern geplaatst, zorg dan voor voldoende afscherming tegen 
aanraking. 
 
 
De Ohmse waarde van de remweerstand is zeer belangrijk. Bij een te lage remweerstandswaarde kan de 
regelaar een tripcode genereren, zie hoofdstuk Storingsanalyse Commander SE. 
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Commander SE 100% 

remkoppel 
(Ohm) 

150% 
remkoppel 

(Ohm) 

Minimum 
toelaatbaar 

(Ohm) 

Enkele 
weerstand 

(Ohm) 

2 weerstanden 
parallel 
(Ohm) 

2 weerstanden 
serie 

(Ohm) 

SE 2D200075 200 135 50 1 x 100 2 x 100 2 x 40 
SE 2D200110 138 92 50 1 x 100 2 x 100 2 x 40 
SE 2D200150 101 67 50 1 x 80 2 x 100 2 x 40 
SE 2D200220 69 46 40 1 x 40 2 x 80  

       
SE 23400075 811 543 100 1 x 100  2 x 100 
SE 23400110 553 370 100 1 x 100  2 x 100 
SE 23400150 405 271 100 1 x 100  2 x 100 
SE 23400220 276 185 75 1 x 100  2 x 80 
SE 23400300 202 135 75 1 x 100  2 x 40 
SE 23400400 152 101 75 1 x 100  2 x 40 

       
SE 33400550 110 73 33 1 x 80 2 x 100 2 x 40 
SE 33400750 81 54 33 1 x 40 2 x 80  

       
SE 43401100 55 37 27 * * * 
SE 43401500 40 27 27 * * * 
SE 43401850 - - 24 * * * 

       
SE 53402200 - - 10 20 * * 
SE 53403000 - - 10 12 * * 
SE 53403700 - - 10 12 * * 
 
* Bij size 4 kunnen maximaal 4 weerstanden geplaatst worden tussen SE en filter. 
* Bij bouwgrootte 5 dienen externe remweerstanden te worden toegepast. 



pagina 8 – www.controltechniques.nl      Issue Number: 2 

 

Cont r ol Techniques onder bouwf ilt er s t en behoeve van Commander   

SE f r equent ier egelaar  
 

Type Rating @  40° C Max. cable 
entry (mm²) 

Earth leakage 
nom. max. 
 

Power loss  
(W) 

Weight 
(kg) 

SE RFI 1012 12 A 250 VAC 1,5 shrouded 1,7 mA 1,7 mA 12 0,7 
SE RFI 1026 26 A 250 VAC 1,5 shrouded 2,4 mA 24 mA 29 1,8 
SE RFI 3015 15 A 480 VAC 2,5 shrouded 0,8 mA 65 mA 27 1,8 
SE RFI 3020 20 A 480 VAC 2,5 shrouded 0,8 mA 65 mA 39 2,4 
SE RFI 3035 35 A 480 VAC 4 shrouded 0,5 mA 40 mA 40 4,5 

      
RF 3055 MHP 55 A @ 480 VAC 25 (shrouded) 0,5 mA 27 mA 50 3.2 
RF 3075 MHP 75 A @ 480 VAC 25 (shrouded) 0,5 mA 27 mA 50 4.0 

 
 

Mat en Cont r ol Techniques onder bouwf il t er s en RFI  f il t er s in mm 
 

Type 
 

A B C D E F G 

SE RFI 1012 35 227 101 M4 216 64 - 
SE RFI 1026 47 320 145 M4 304 100 - 
SE RFI 3015 47 320 145 M4 304 100 - 
SE RFI 3020 50 375 190 M4 360 140 - 
SE RFI 3035 55 453 250 M4 438 200 - 
        
RF 3055 MHP 80 329 220 55 314 7 (M6) 160 
RF 3075 MHP 80 329 220 55 314 7 (M6) 160 

 

 A C 
F 

B E 

D 

SE RFI 1012 
tot en met SE 
RFI 3035 
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Bouwgr oot t e 1 (200/ 240 VAC, 50/ 60 Hz, 1 f ase) 
 
Model Commander SE SE 11200025 SE 11200037 SE 11200055 SE 11200075 

 
Max. motorvermogen / kW bij 240 VAC 0,25 0,37 0,55 0,75 
Nominale uitgangsstroom / A 1,5 2,3 3,1 4,3 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 2,3 3,5 4,7 6,5 
Nominale ingangsstroom / A 5,6 6,5 8,8 11,4 
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / mm2 1 1,5 
Voedingsspanning 1 fase – 200 – 240 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 – 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0..VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A 6 10 16 16 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie / W 18 24 37 56 
Gewicht in kg 1,1 1,1 1,25 1,25 
Beschermingsgraad IP20 / Nema 1 

 

Size 1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 175 x 102 x 130 mm (l x b x d) 
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Bouwgr oot t e 2 (200/ 240 VAC, 50/ 60 Hz, 1 f ase) 
 
Model Commander SE SE 2D200075 SE 2D200110 SE 2D200150 SE 2D200220 

 
Max. motorvermogen / kW bij 240 VAC 0,75 1,1 1,5 2,2 
Nominale uitgangsstroom / A 4.3 5.8 7.5 10,6 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 6,5 8,7 11,3 15,9 
Nominale ingangsstroom / A / 1 fase  11  15,1  19,3  26,2  
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / mm2 1 1,5 
Voedingsspanning 1 fase  ± 200 ± 240 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 ± 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0..VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A / 1 fase  16  20  32 40 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie / W 54 69 88 125 
Gewicht in kg 3,2 3,2 3,2 3,2 
Beschermingsgraad IP20 / Nema 1 

 
Minimale remweerstandswaarde in Ohm 50 40 
Aanbevolen remweerstandswaarde in Ohm 100 50 
Vermogenspiek in kW 1,8 2,4 3,5 

 

Size 2 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 259 x 147 x 130 mm (l x b x d) 
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Bouwgr oot t e 2 (380/ 480 VAC, 50/ 60 Hz) 
 
Model Commander SE SE 

23400075 
SE 

23400110 
SE 

23400150 
SE 

23400220 
SE 

23400300 
SE 

23400400 

 
Max. motorvermogen / kW bij 240 VAC 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4 
Nominale uitgangsstroom / A 2,1 3 4,2 5,8 7,6 9,5 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 3,2 4,5 6,3 8,7 11,4 14,3 
Nominale ingangsstroom / A 3,6 4,8 6,4 9,3 11 14 
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / 
mm2 

1 1,5 

Voedingsspanning 3 fase  ± 380 ± 480 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 ± 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0..VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A  10 10 10 16 16 16 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie 
/ W 

43 57 77 97 122 158 

Gewicht in kg 2,75 2,75 2,75 2,75 2,75 2,75 
Beschermingsgraad IP20 / Nema 1 

 
Minimale remweerstandswaarde in Ohm 100 75 
Aanbevolen remweerstandswaarde in Ohm 200 100 
Vermogenspiek in kW 3,4 6,9 

 

 

 

Size 2 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 259 x 147 x 130 mm (l x b x d) 
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Bouwgr oot t e 3 (380/ 480 VAC, 50/ 60 Hz) 
 
Model Commander SE SE 33400550 SE 33400750 

 
Max. motorvermogen / kW bij 240 VAC 5,5 7,5 
Nominale uitgangsstroom / A 13 16,5 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 19,5 24,8 
Nominale ingangsstroom / A / 1 fase / 3 fase 13 15,4 
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / mm2 4 
Voedingsspanning 3 fase, 380 - 480 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 ± 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0…VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A / 1 fase / 3 fase 16 20 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie / W 190 270 
Gewicht in kg 6 6 
Beschermingsgraad IP20 / Nema 1 

 
Minimale remweerstandswaarde in Ohm 33 
Aanbevolen remweerstandswaarde in Ohm 50 
Vermogenspiek in kW 13,8 

 
 
 
 
 

Size 3 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 315 x 190 x 155 mm mm (l x b x d) 
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Bouwgr oot t e 4 (380/ 480 VAC, 50/ 60 Hz) 
 
Model Commander SE SE 43401100 SE 43401500 SE 43401850 

 
Max. motorvermogen / kW bij 380 VAC 11 15 18,5 
Nominale uitgangsstroom / A 24,5 30,5 37 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 36,8 45,8 55,5 
Nominale ingangsstroom / A 23 27,4 34 
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / mm2 6 10 10 
Voedingsspanning 3 fase 380 ± 480 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 ± 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0…VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A 32 40 40 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie / W 400 495 545 
Gewicht in kg 11 11 11 
Beschermingsgraad IP20 / Nema 1 

 
Minimale remweerstandswaarde in Ohm 24 
Aanbevolen remweerstandswaarde in Ohm 40 30 24 
Vermogenspiek in kW 17,2 23 28,7 

 
 
 
 
 
 

Size 4 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 390 x 250 x 185 mm (l x b x d) 
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Bouwgr oot t e 5 (380/ 480 VAC, 50/ 60 Hz) 
 
Model Commander SE SE 53402200 SE 53403000 SE 53403700 

 
Max. motorvermogen / kW bij 380 VAC 22 30 37 
Nominale uitgangsstroom / A 46 60 70 
Max. uitgangsstroom gedurende 60 sec /  A 69 90 105 
Nominale ingangsstroom / A 46 59 74 
Aanbevolen draaddiameters in schakelkast / mm2 10 16 25 
Voedingsspanning 3 fase 380 ± 480 VAC � 10% 
Voedingsfrequentie 48 ± 62 Hz 
Uitgangsspanning 3 fase 0…VAC voeding 
Aanbevolen hoofdzekering / A 60 70 80 
Verliesvermogen bij 6 kHz schakelfrequentie / W 730 950 1090 
Gewicht in kg 22/49 22/49 22/49 
Beschermingsgraad IP40 / Nema 1 

 
Minimale remweerstandswaarde in Ohm 10 
Aanbevolen remweerstandswaarde in Ohm 20 12 12 
Vermogenspiek in kW 34,5 57,5 57,5 

 
 
 
 
 
 
 

Size 5 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afmeting: 368 x 375 x 260 mm (l x b x d) 
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Algemene gegevens Commander  SE 
 
 
Voedingsspanning: 
- aantal fasen 
- toegestane aansluitspanning 

 
1 of 3 fasen 
200 VAC -10% / 240 VAC +10% 
380 VAC -10% / 480 VAC +10% 

Frequentiebereik 0 - 960 Hz 
Voedingsfrequentie 48 tot en met 62 Hz 
Overbelastbaarheid 150% gedurende 60 seconden 
Beschermingsklasse IP 20 
Koelmethode Natuurlijke convectie size 1 

Geforceerde convectie size 2, 3, 4 en 5 
Bedrijfstemperatuur -10° ….+50° C 
Schakel- of modu latiefrequenties 3, 6 en 12 kHz 
Regelbereik > 1 : 50 
Resolutie £ ± 0,196% 
Nauwkeurigheid 0,1 Hz 
Opslagtemperatuur 
- temperatuur bij opslag 
- maximum opslagperiode 

 
-40° ….+50° C 
12 maanden 

Omgevingscondities 
Vermindering van de uitgangsstroom met 
betrekking tot de opstellingshoogte 
- < 1000 m 
- boven 1000 m 
- maximum opstellingshoogte 
- luchtvochtigheid 

 
 
 
Nihil 
1% per 100 m 
4000 m 
5…85% bij 50° C, niet condenserend 

Vibratiestandaard Overeenkomstig IEC 68-2-34 part 2 
test FD (BS2011) 

Aantal starts per uur door middel van de 
hoo fdschakelaar 

20 starts per uur (intervaltijd 3 minuten) 

Aantal elektron ische start/stops Onbeperkt 
Remchopper Geïntegreerd in de Commander SE van size 2, 3, 4 en 5 
Remweerstand Door gebruiker extern aan te sluiten 
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* Klem 8 kan d.m.v. parameter 29 geconfigureerd worden als aansturing voor een motorrem bij 

hijslogica, reedpleeg tevens de meegeleverde handleiding m.b.t. schakeltechnische toepassing 
en inregelen. 

** Klem 13 kan d.m.v. parameter 50 geconfigureerd worden als ingang voor een thermistor of 
thermoschakelaar. De aansluiting moet altijd geschieden tussen klem 13 en de 0 Volt common 
van de Commander SE. 

 

16 

15 

14 

13 

12 

11 
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4 
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1 

200 Ohm 

0 V Common 

0-10 V frequentiewenswaarde 

10 V uitgang max. 5 mA 

0 V Common 

4-20 mA frequentiewenswaarde 

0 - 10 V toerentaluitgang 

+24 V uitgang 

Min.frequentie bereikt/motorrem* 

Vrijgave / Reset 

Run vooruit 

Run achteruit 

Omschak. naar 4-20 mA wensw. 
Tornen / Thermistor**  

+24 V uitgang 

Bedrijfsgereed relais 

Bedrijfsgereed relais 
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Par amet eromschr ij ving 
 

0 menu 
parameter 

Werkelijke 
parameter 

Parameter functieomschrijving Eenheden Fabrieksprogramma 

01 1.07 Minimum frequentie Hertz 0,0 
02 1.06 Maximum frequentie Hertz 50 
03 2.11 Acceleratietijd    (sec./100Hz) 5,0 
04 2.21 Deceleratietijd (sec./100Hz) 10,0 
05 1.14 Wenswaarde  (A1=10V, A2=4-20mA, Pr=presets, Pad=toetsen)   A1.A2 
06 5.07 Nominale motorstroom Amp. Nom.SE 
07 5.08 Nominaal motortoerental omw./min. 1500 
08 5.09 Nominale motorspanning  Volt 230 of 400 
09 5.10 Motor cos.phi  0,85 
10 11.44 Parametertoegang   (L1 = level 1, L2 = level 2, Loc)  L1 

     
11 1.21 Preset nr. 1 Hertz 0,0 
12 1.22 Preset nr. 2 Hertz 0,0 
13 1.23 Preset nr. 3 Hertz 0,0 
14 1.24 Preset nr. 4 Hertz 0,0 
15 1.05 Tornen wenswaarde Hertz 1,5 
16 7.11 Configuratie 20 mA ingang, (0-20 / 20-0 / 4-20 / 20-4 / 4-.20 / 20-.4)  4-.20 
17 1.10 Vrijgave preset met negatief voorteken  OFF 
18 10.20 Laatst opgetreden storing   
19 10.21 Storing voor #18   
20 10.22 Storing voor #19   
21 10.23 Storing voor #20   
22 4.21 Belasting in display,  Ld (%) of A (Amp)  Ld (%) 
23 5.34 Snelheid in display,  Fr (Hz), SP (omw./ min.), Cd (productsnelheid)    Fr (Hz) 
24 11.21 Scalingsparameter voor productsnelheid (zie #23)  1,00 
25 11.30 Persoonlijke beveiligingscode  0 
26 6.13 Vrijgave draairichtingstoets bij toetsenbediening  OFF 
27 1.51 Wenswaarde bij toetsenbediening na voedingsspanning inschakeling Hertz 0 
28 11.42 QuicKey Kopieermodule instructie (no, rEAd, Prog, AutO, boot)  no 
29 11.43 SE terug naar fabrieksinstelling (no, Eur, USA) + sec rode toets  no 
30 2.04 Gedrag bij regeneratieve energie (0=remw. 1=gecontr. 2=geforc.)   1 
31 6.01 Stopmethode (0=vrij uitl. 1=dec. 2=dec.+DC. 3=DC tot stilst. 4=DC tijd)  1  
32 5.13 Ventilator- of centrifugaalpomp karakteristiek (energie saving)  OFF 
33 6.09 Vliegende start  OFF 
34 8.29 Positieve ingangslogica van de controleklemmen  On 
35 6.04 Configuratie van start / stop functies op klem 9 t/m 11  0 
36 7.33 Analoge uitgang klem 6, frequentie (Fr) of motorkoppel (Ld)   Fr 
37 5.18 Schakel- of modulatie frequentie (3, 6, 12) kHz. 6 
38 5.12 Autotune (0=niet, 1=bij stilstand, 2=roterende motor)  0 
39 5.06 Nominale motorfrequentie Hertz 50,0 
40 5.11 Aantal motorpolen (Auto, 2P, 4P, 6P, 8P) polen Auto 
41 11.24 Seriële communicatiemethode (AnSI, CtnEt, Fbus)  AnSI 
42 11.25 Baudrate seriële communicatie (4.8, 9.6, 19.2) kilobaud 4.8 
43 11.23 Serieel adres van de Commander SE  1.1 
44 11.29 Commander SE softwareversie   

45* 15.03 Veldbus node adres  0 
46* 15.04 Veldbus baudrate kilobaud 0 
47* 15.06 Veldbus diagnose   
48* 5.14 Boost auto tune  (0 = bij start, 1 = geen, 2 = fixed, 3 = bij inschakeling)    3 
49* 5.15 Boost niveau  3.0 
50* 8.40 Motor thermistor aangesloten op klem13    OFF 
51* 3.05 N = 0 detectieniveau Hertz 1.0 
52* 12.04 Magnetiseringsstroom detectieniveau % 0.0 
53* 12.05 Magnetiseringsstroom detectie hysterese  0.0 
54* 9.09 Inschakelvertraging remrelais op klem 8  0.0 

* In het nulmenu aanwezig vanaf softwareversie V2 
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U = Unipolair ± alleen positieve inhoud mogelijk 
RW = Read/Write 
T  = Keuze wordt weergegeven door middel van tekst 
B = Bipolair ± positieve en negatieve inhoud mogelijk 
Bit = Bitparameter, inhoud is 0 of 1 
S = Wordt automatisch opgeslagen in het geheugen 
RO = Diagnose parameter  
R = Benodigde reset om nieuwe inhoud te activeren 
 
 
Para- 
meter 
 

Functie Type Beperkingen Bereik Eenheden Basisinstelli ng 

 
01 Minimum frequentie RW U 0 ± # 02 Hz 0.0 EUR 

0.0 USA 
 
02 Maximum frequentie RW U 0 ± 1000 Hz 50.0 EUR 

60.0 USA 
 
03 Acceleratietijd RW U 0.0 ± 

3200.0 
Secs/ 
100 Hz 

5.0 EUR 
5.0 USA 

 Tijd overeenkomstig 0 tot 100 Hertz 
 
04 Deceleratietijd RW U 0.0 ± 

3200.0 
Secs/ 
100 Hz 

10.0 EUR 
10.0 USA 

 Tijd overeenkomstig 100 tot 0 Hertz 
 
05 Wenswaarde 

keuze 
RW T A1 ± A2 

A1 ± Pr 
A2 ± Pr 
Pr 
PAD 

- A1.A2 EURO 
PAD USA 

  
 
 
Parameter 05 sett ings: 
 

·  A1.A2 ± Analoge aansturing op klem 2 en analoge ingangsstroom op klem 5 geselecteerd 
door klem 12. Jog geselecteerd door klem 13. 

·  A1.Pr ± Analoge aansturing op klem 2 en 3 voorkeurssnelheden geselecteerd door klem  
12 en 13. 

·  A2.Pr ± Analoge ingangsstroom op klem 5 en 3 voorkeurssnelheden geselecteerd door klem 
12 en 13. 

·  Pr ± 4 voorkeurssnelheden geselecteerd door klem 12 en 13. 
·  PAd ± keypad controle. 

 
Zie schema's. 
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Parameter 5 ingesteld op  A1, A2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Inpu t Source Klem 12 Klem 13 Klem 9 Klem 10 Klem 11 Actie motor 

A1 Open Open Gesloten Gesloten Open Run vooruit 
A1 Open Open Gesloten Open Gesloten Run achteruit 
A2 Gesloten Open Gesloten Gesloten Open Run vooruit 
A2 Gesloten Open Gesloten Open Gesloten Run achteruit 

 
Klem 12 Klem 13 Klem 9 Klem 10 Klem 11 Actie motor 

Open of gesloten Gesloten Gesloten Gesloten Open Jog vooruit 
Open of gesloten Gesloten Gesloten Open Gesloten Jog achteruit 

 
 
 
 

2 0-10 Volt ingang (A1) 

3 10 Volt uitgang 

4 0 Volt common 

5 4-20 mA ingang (A2) 

6 0-10 Volt uitgang 

7 .+ 24 Volt uitgang 

1 0 Volt common 

8 Digitale uitgang, toerental 0 

9 Vrijgave / inhibit 

10 Run vooruit 

11 Run achteruit 

12 Keuze 0-10 V of 4-20 mA 

13 Jog select / kruipsnelheid 

14 .+ 24 Volt uitgang 

15 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

16 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

Schakelen d.m.v. klem 12 
tussen 0-10 Volt (A1) of  
4-20 mA (A2) 

Jog select / kruipsnelheid 
Parameter 15 

4-20 mA / 0-10 
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Parameter 5 ingesteld op  A1, Pr  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Klem 12 Klem 13 Klem 9 Klem 10 Actie motor 

Open Open Gesloten Gesloten 0 ± 10 Volt ingang (A1) 
Gesloten Open Gesloten Gesloten Preset Speed 2, parameter 12 

Open Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 3, parameter 13 
Gesloten Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 4, parameter 14 

2 0-10 Volt ingang (A1) 

3 10 Volt uitgang 

4 0 Volt common 

5 4-20 mA ingang (A2) 

6 0-10 Volt uitgang 

7 .+ 24 Volt uitgang 

1 0 Volt common 

8 Digitale uitgang, toerental 0 

9 Vrijgave / inhibit 

10 Run vooruit 

11 Run achteruit 

12 Preset speed 

13 Preset speed 

14 .+ 24 Volt uitgang 

15 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

16 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

Sluiten van klemmen 12 & 13 
geeft de keuze uit een preset 
snelheid of 0 ± 10 Volt 
ingangssignaal (A1) 

Let op! Preset met een 
negatief voorteken, vrijgeven 
in parameter 17 

1 
2 
3 

0-10 VDC 
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2 0-10 Volt ingang (A1) 

3 10 Volt uitgang 

4 0 Volt common 

5 4-20 mA ingang (A2) 

6 0-10 Volt uitgang 

7 .+ 24 Volt uitgang 

1 0 Volt common 

8 Digitale uitgang, toerental 0 

9 Vrijgave / inhibit 

10 Run vooruit 

11 Run achteruit 

12 Preset speed 

13 Preset speed 

14 .+ 24 Volt uitgang 

15 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

16 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

4-20 mA 
Sluiten van klemmen 12 en 
13 geeft de keuze uit een 
preset snelheid of 4-20 mA 
ingangssignaal (A2) 

Let op! Preset met een 
negatief voorteken, vrijgeven 
in parameter 17 

Parameter 5 ingesteld op  A2, Pr 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Klem 12 Klem 13 Klem 9 Klem 10 Actie motor 

Open Open Gesloten Gesloten 4 ± 20 mA ingang (A2) 
Gesloten Open Gesloten Gesloten Preset Speed 2, parameter 12 

Open Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 3, parameter 13 
Gesloten Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 4, parameter 14 
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Parameter 5 ingesteld op Pr. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Klem 12 Klem 13 Klem 9 Klem 10 Actie 

Open Open Gesloten Gesloten Preset Speed 1, parameter 11 
Gesloten Open Gesloten Gesloten Preset Speed 2, parameter 12 

Open Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 3, parameter 13 
Gesloten Gesloten Gesloten Gesloten Preset Speed 4, parameter 14 

2 0-10 Volt ingang (A1) 

3 10 Volt uitgang 

4 0 Volt common 

5 4-20 mA ingang (A2) 

6 0-10 Volt uitgang 

7 .+ 24 Volt uitgang 

1 0 Volt common 

8 Digitale uitgang, toerental 0 

9 Vrijgave / inhibit 

10 Run vooruit 

11 Run achteruit 

12 Preset speed 

13 Preset speed 

14 .+ 24 Volt uitgang 

15 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

16 Relais uitgang 220 Volt / 2 Amp. 

Sluiten van klemmen 12 en 
13 geeft de keuze uit  4 
preset snelheden 

Let op! Preset met een 
negatief voorteken, vrijgeven 
in parameter 17 
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06 Nominale 
motorstroom 

RW U 0 ± 
nominaal-
stroom 
regelaar 

A Inom regelaar EUR 
Inom regelaar USA 

 Gegevens van de motortypeplaat 
 
07 Nominaal 

motortoerental 
RW U 0 ± 9999 rpm 1500 EUR 

1800 USA 
 Gegevens van de motortypeplaat 
 
08 Nominale 

motorspanning 
RW U 0 ± 240 

0 ± 480 
V 230/400 EUR 

230/460 USA 
 Gegevens van de motortypeplaat 
 
09 Motor Cos.phi RW U 0 ± 1.00  0.85 EUR 

0.85 USA 
 Gegevens van de motortypeplaat 
 
10 Parameter-

toegang  
RW T L1, L2, Loc  L1 EUR 

L1 USA 
 (L1)* 1 = Toegang tot #10 van het 0 menu 

(L2)* 2 = Toegang tot het hele 0 menu  
(Loc) 3 = SE op slot. Bij bediening van rode toets wordt de persoonlijke code  
   geactiveerd 

 
11 Preset nr. 1 RW B � 1000.0 Hz 0.0 EUR 

0.0 USA 
 Presets kunnen geladen worden met een permanente waarde en kunnen ook aan een 

analoge ingang of bijv. de interne PID regelaar of motorpotentiometer gekoppeld worden. De 
inhoud mag bipolair zijn. 

 
12 Preset nr. 2 RW B � 1000.0 Hz 0.0 EUR 

0.0 USA 
 Presets kunnen geladen worden met een permanente waarde en kunnen ook aan een 

analoge ingang of bijv. de interne PID regelaar of motorpotentiometer gekoppeld worden. De 
inhoud mag bipolair zijn. 

 
13 Preset nr. 3 RW B � 1000.0 Hz 0.0 EUR 

0.0 USA 
 Presets kunnen geladen worden met een permanente waarde en kunnen ook aan een 

analoge ingang of bijv. de interne PID regelaar of motorpotentiometer gekoppeld worden. De 
inhoud mag bipolair zijn. 

 
14 Preset nr. 4 RW B � 1000.0 Hz 0.0 EUR 

0.0 USA 
 Presets kunnen geladen worden met een permanente waarde en kunnen ook aan een 

analoge ingang of bijv. de interne PID regelaar of motorpotentiometer gekoppeld worden. De 
inhoud mag bipolair zijn. 
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15 Tornen 
wenswaarde 

RW U 0 ± 400.0 Hz 1.5 EUR 
1.5 USA 

 
16 Configuratie 

20 mA ingang 
RW T 0-20, 20-0 

4-20, 20-4 
4-.20, 20-.4 

mA 4-.20 EUR 
4-.20 USA 

 (0-20)* 0 = 0 ± 20 mA 
(20-0)* 1 = 20 ± 0 mA 
(4-20)* 2 = 4 - 20 mA, trip bij I < 3 mA 
(20-4)* 3 = 20 ± 4 mA, trip bij I < 3 mA 
(4-.20)* 4 = 4 ± 20 mA, geen trip bij I < 3 mA 
(20-.4)* 5 = 20 ± 4 mA, geen trip bij I < 3 mA 
 

 
17 Vrijgave preset 

met negatief 
voorteken 

RW Bit On, OFF  OFF EUR 
OFF USA 

 Bij bipolaire wenswaarde is minimum frequentie #1.07 niet actief. 
 
18 Laatst 

opgetreden 
storing 

RO T, S   - EUR 
- USA 

 
19 Storing voor 

#18 
RO T, S   - EUR 

- USA 
 
20 Storing voor 

#19 
RO T, S   - EUR 

- USA 
 
21 Storing voor 

#20 
RO T, S   - EUR 

- USA 
 
22 Belasting in 

display, Ld (%) 
of A (Amp) 

RW T Ld, A  Ld EUR 
Ld USA 

 0 = Display koppel 
1 = Display stroom 

 
23 Snelheid in 

display, Fr 
(Hz), SP 
(omw./min.), 
Cd (product-
snelheid) 

RW T Fr, SP, Cd  Fr EUR 
Fr USA 

 (Fr)* 0 = Frequentie  
(SP)* 1 = Motorsnelheid in RPM 
(Cd)* 2 = Door gebruiker zelf vastgelegde eenheden per tijdseenheid, scaling d.m.v. #24  
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24 Scalingspara-
meter voor 
product-
snelheid (zie 
#23) 

RW U 0 ± 99.99  1.00 EUR 
1.00 USA 

 (Fr)* 0 = Frequentie 
(SP)* 1 = Motorsnelheid in RPM 
(Cd)* 2 = Door gebruiker zelf vastgelegde eenheden per tijdseenheid, scaling  
   d.m.v. #24 

 
25 Persoonlijke 

beveiligings-
code 

RW U, S 0 ± 9999  0 EUR 
0 USA 

 Indien een persoonlijke code is ingegeven in #25 kan geen enkele parameter in het 0 menu 
gewijzigd worden. 

 
26 Vrijgave draai-

richtingstoets 
bij toetsen-
bediening 

RW Bit On, OFF  OFF EUR 
OFF USA 

 0 = draairichting toets niet vrijgeven (off) 
1 = draairichting toets vrijgeven (on) 

 
27 Wenswaarde 

bij toetsen-
bediening na 
voedings-
spanning 
inschakeling 

RW T 0, LASt, PrS1  0 EUR 
0 USA 

 (0)* 0 = 0 Hz 
(LASt)* 1 = frequentie bij uitschakeling 
(PrS1)* 2 = de waarde in #11 

 
28 QuicKey 

kopieermodule 
instructie  

RW T, R no, rEAD, Prog, 
Auto, boot 

 no EUR 
no USA 

 (no)* 1 = Geen actie. 
(rEAd)* 2 = Indien de status rd, ih of tr is zal bij bediening van de rode toets de  
   parameters uit de QuicKey in de SE geladen worden. 
(Prog)* 3 = Bij bediening van de rode toets zal de programmering van de SE in de  
   QuicKey geladen worden. 
(Auto)* 4 = Wijzigingen in de SE programmering worden direct ook in de QuicKey  
   opgeslagen. 
(boot)* 5 = Wijzigingen in de SE programmering worden direct ook in de QuicKey  
   opgeslagen en bij inschakeling van de voedingsspanning zal de inhoud van 
   de QuicKey in de SE geladen. 
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29 SE terug naar 
fabrieks-
instelling 

RW T, R no, Eur, USA + 
2 sec rode toets 

 no EUR 
no USA 

 (no)* 1 = Toegang tot #10 van het 0 menu 
(Eur)* 2 = Europese programmering 
(USA)* 3 = Amerikaanse programmering 
(br. Eur)* 4 = Fabrieksinstelling inclusief remfunctie 
(br. US)* 5 = Fabrieksinstelling inclusief remfunctie 

 
30 Gedrag bij 

regeneratieve 
energie  

RW U 0 ± 2  1 EUR 
1 USA 

 0 = remweerstand aangesloten (zie size 2 t/m 5) 
1 = gecontroleerd decelereren 
2 = geforceerd decelereren 

 
31 Stopmethode RW U 0 ± 3  1 EUR 

1 USA 
 0 = vrij uitlopen 

1 = decelereren 
2 = decelereren, bij N = 0 vaste tijd DC injectie 
3 = DC injectie tot stilstand 

 
32 Ventilator- of 

centrifugaal-
pomp 
karakteristiek 
(energie 
saving) 

RW Bit On (1), OFF (0)  OFF (0) EUR 
OFF (0) USA 

 Aangepaste Volt/Hertz verhouding voor ventilatoren en centrifugaalpompen. 
 
33 Vliegende start RW U 0 ± 3  0 EUR 

0 USA 
 0 = geen vliegende start 

1 = detecteer motor in beide draairichtingen 
2 = detecteer motor in voorwaartse draairichting 
3 = detecteer motor in achterwaartse draairichting 

 
34 Positieve 

ingangslogica 
van de 
controle-
klemmen 

RW Bit, R On, OFF  ON EUR 
ON USA 

 0 = NPN (activeren met 0 Volt) 
1 = PNP (activeren met +24 Volt) 
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35 Configuratie 
start/stop 
functies op 
klem 9 t/m 11 

RW U, R 0 ± 3  0 EUR 
0 USA 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
36 Analoge 

uitgang klem 6 
RW T Fr, Ld, AdV  Fr EUR 

Fr USA 
 (Fr)* 0 = frequentie (#1.06 = 10 V) 

(Ld)* 1 = belasting (150% I-nom SE = 10 V) 
(AdV)* 2 = Programmeerbaar (SE Advanced parameters) 

 
37 Schakel- of 

modulatie-
frequentie 

RW U 3, 6, 12 kHz 6 EUR 
6 USA 

 (3)* 0 = 3 kHz 
(6)* 1 = 6 kHz 
(12)* 2 = 12 kHz 

 
38 Autotune RW U 0 ± 2  0 EUR 

0 USA 
 0 = geen autotune 

1 = stationaire autotune 
2 = roterende autotune 

 
39 Nominale 

motor-
frequentie 

RW U 0 ± 1000.0 Hz 50.0 EUR 
60.0 USA 

 Gegevens van de motortypeplaat. 
 
40 Aantal motor-

polen 
RW T Auto, 2P, 4P, 6P, 

8P 
 Auto EUR 

Auto USA 
 (Auto)* 0 = Autom. 

(2P)* 1 = 3000 RPM 
(4P)* 2 = 1500 RPM 
(6P)* 3 = 1000 RPM 
(8P)* 4 = 750 RPM 

Run  
vooruit 
Run  
achteruit 

Stop 
Start  
vooruit 
Start  
achteruit 11 

9 

10 

Vrijgave 

Run  

Achteruit 

Stop 

Start 

Achteruit 

#6.04 = 0  (Fabrieks inst.) #6.04 = 1 #6.04 = 2 

#6.04 = 3 

11 

9 

10 

11 

9 

10 

11 

9 

10 

Vrijgave 
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41 Seri� le 
communicatie 
methode 

RW T, R AnSI, CtnEt, 
Fbus 

 AnSI EUR 
AnSI USA 

 (AnSI)* 0 = 2-draads ANSI communicatie 
(rtu)* 1 = Modbus RTU protocol 
(R.bUS)* 2 = veldbus comms mode 

 
42 Baudrate 

seri� le 
communicatie 

RW T 2.4, 4.8, 9.6, 19.2  4.8 EUR 
4.8 USA 

 (2.4)* 0 = 2400 baud 
(4.8)* 1 = 4800 baud 
(9.6)* 2 = 9600 baud 
(19.2)* 3 = 19200 baud 

 
43 Seri� le adres 

van de 
Commander 
SE 

RW U 0.0 ± 9,9  1.1 EUR 
1.1 USA 

 
44 Commander 

SE 
Softwareversie 

RO U 1.00 ± 99.99  - EUR 
- USA 

 Voorbeeld: Versie 2.00 
 
45 Veldbus node 

adres 
RW U 0 ± 255  0 EUR 

0 USA 
 
46 Veldbus baud 

rate 
RW U 0 ± 9  0 EUR 

0 USA 
 
47 Veldbus 

diagnose  
RO B -9999 - +9999  0 EUR 

0 USA 
 
48 Boost autotune RW  0 - 3  3 EUR 

3 USA 
 0 = statormeting bij elke start 

1 = geen statormeting 
2 = gefixeerde boost (zie #49) 
3 = eenmalige statormeting bij de eerste of eerstvolgende vrijgave 

 
49 Boostniveau RW  0 ± 25.0 % 3.0 EUR 

3.0 USA 
 Van toepassing indien #48 = 2 
 
50 Motor 

thermistor 
aangesloten 
op klem 13 

RW  ON, OFF  OFF EUR 
OFF USA 

 Tussen klem 13 en de 0 Volt common kan een thermistor of thermoschakelaar aangesloten 
worden. Th trip >3000 Ohm, reset mogelijk < 1800 Ohm. 
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51 N = 0 detectie 
niveau 

RW  0.0 ± 20.0 Hz 1.0 EUR 
1.0 USA 

 Frequentie = < #51 dan klem 8 hoog 
 
52 Magnetisering-

stroom 
detectie niveau 

RW  0.0 - 100 % 0.0 EUR 
0.0 USA 

 
53 Magnetisering-

stroom 
detectie 
hysterese 

RW  0.0 ± 25.0 % 0.0 EUR 
0.0 USA 

 Drempelniveau 
 
54 Inschakel-

vertraging 
remrelais op 
klem 8 

RW  0.0 ± 25.0 s 0.0 EUR 
0.0 USA 

 
Opzet remrelais 
 

 
 

 
 

51 
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Acht er liggende par amet er s van de Commander  SE (Level 3) 
 
 

Programmeren met SESoft of het Universal Keypad 

 
1. Frequentiewenswaarde keuze en behandeling 
2. Integrator 
3. Snelheidsniveaus 
4. Stroom- en koppelniveaus 
5. Motormap 
6. Start/stoplogica en energiemeting 
7. Analoge ingangen en uitgangen 
8. Digitale ingangen en uitgangen 
9. Interne logica en motorpotentiometer 
10. Commander SE status en storingsafhandeling 
11. Seri� le communicatie 
12. Niveaudetectie 
14. PID regelaar 
21. Tweede motormap parameters 
 

Programmeren met SESoft heeft het grote voordeel dat ingestelde parameters opgeslagen en in de 
Commander SE geladen kunnen worden. 
 
Verder beschikt u over diverse visualisatieschermen; dit laat u duidelijk zien wat er in de Commander 
SE en achter de aansluitklemmen daadwerkelijk gebeurt. 
 
Wenst u een softwarepakket te ontvangen, belt u dan gerust even. 
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St or ingsanalyse Commander  SE 
 
 
Indien de Commander SE zich in een storingsconditie bevindt, zal de regel in het linker display de 
boodschap “tr” geven. De regel in het rechtse display regel geeft de storingsoorzaak aan. 
 
Zolang de Commander SE in storingsconditie staat, zullen alle diagnoseparameters in de Commander SE 
hun inhoud weergeven van het moment van in storing gaan. Dit vergemakkelijkt de storingsanalyse. 
 
Een storingsregister met de laatste 4 opgetreden storingen is in te lezen in #18 tot en met #21 (voor 
de laatste 10 storingen is in menu 10 #10.20 tot en met 10.29 de inhoud te lezen. Dit is alleen 
mogelijk via SESoft of het Universal Keypad. 
 
De storing kan gereset worden op de volgende manieren: 
 

�

door middel van de rode toets op de Commander SE 
�

door middel van het openen en sluiten van klem 9, mits deze klem geen andere functie 
toegewezen heeft gekregen door de gebruiker 

�

de voedingsspanning uitschakelen en na het wegvallen van het display weer inschakelen 
�

het laten uitvoeren van een automatische reset, zoals vastgelegd kan worden in #10.34 tot en met 
10.36. 

 
Display Tr ip- 

code 
Omschr ij ving Mogelij ke oor zaak Mogelij ke oplossing 

 
UU 1 Onderspanning in de 

tussenkring 
Dip in netspanning of het net is 
geheel uitgeschakeld 

 

OU 2 Te hoge tussenkring-
spanning 

Te veel regeneratieve energie Pas remmethode aan 
Zie #30 (#2.04) 

OI . AC 3 Overstroom gemeten 
in de Commander SE 
uitgang 

Kort- of aardsluiting aan de 
uitgang 
 
Te lange motorkabel 
Stroomgrensregeling niet 
optimaal 
Acceleratie- of deceleratie is te 
kort 

Doe een test zonder 
kabelaansluiting 
Plaats een smoorspoel 
Zie #4.13 
Zie #2.11 en #2.21 

OI . br **  4 Overstroom gemeten 
in het 
remweerstandcircuit 

Kort- of aardsluiting in de 
remweerstand of de 
remweerstand heeft een te 
lage weerstandswaarde 

Controleer de remweerstand, 
dit geldt alleen voor size 2, 3, 
en 4 

ET 6 Externe storing Klem geopend (alleen als deze 
geprogrammeerd is) 

 

O. SP 7 Overtoeren  Last drijft motor aan 

Oht 1 21 Koellichaam 
overtemperatuur 

Berekend uit 
omgevingstemperatuur en 
belastingsniveau #10.18 

Schakelkastkoeling 
controleren (#0.37) 
Schakelfrequentie verlagen 
(#0,37) 

Oht 2 22 Koellichaam 
overtemperatuur 

Gemeten door middel van 
thermistor op koellichaam 
(95� C) #10.18 

Schakelkastkoeling 
controleren 
Schakelfrequentie verlagen 
(#0.37) 

t h 24 Motorovertemperatuur Motorthermistor op klem 13 
heeft aangesproken 

Controleer belasting en 
koeling van de motor (indien 
geprogrammeerd) 

O. Ld1*  26 Interne 24 V 
overbelast of 
kortgesloten 

Klem 1 of 4 (0 V) of digitale 
uitgang ligt aan 24 V of is te 
zwaar belast 

Neem bedrading los en 
traceer fout 
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cL 28 Analoge ingang A2 

klem 5 
 Controleer signaalbron 

Controleer #7.11 
SCL 30 Seri� le 

communicatielink open 
Zie #11.24 en #11.25 Controleer de bedrading 

EEF 31 Eeprom fout, verlies van 
parameterdata 

 Laad fabrieksinstelling door 
middel van EUR/USA in #29 
(daarna 2 seconden rode 
toets) 

Ph 32 Ontbrekende voedende 
fase 

  

r S 33 Geen motor 
aangesloten tijdens 
statorweerstandsmeting 

Motor niet aangesloten of 
motor te klein in relatie tot 
Commander SE 

Zie #0.07 
Zie #5.14 (uitschakeling RS 
meting) 

t r XX 40 
t/m 
99 

Storingscode die door 
de gebruiker zelf 
geprogrammeerd kan 
worden in 
applicatiemodules 

  

F. bus 180 EEPROM inhoud geeft 
de aanwezigheid aan 
van een kleine 
optiemodule, deze is 
echter niet geplaatst 

Module niet of niet goed 
geplaatst 

Schakel de Commander SE 
uit en plaats de module 

C. Err  182 Kopieermodule heeft 
interne datacorruptie, 
alle data worden gewist 

Verkeerde connectie of  
interne geheugenfout 

 

C. dat  183 Fout in kopieermodule Nieuwe of lege kopieermodule 
geplaatst 

 

C. Acc 185 Downloaden naar 
kopieermodule 
geblokkeerd 

Kopieermodule niet goed 
geplaatst of defect 

 

O. Ld2 188 Te hoge spanning op 
seri� le communicatie  
(> 28 Volt) 

Kopieermodule wordt te zwaar 
belast (>110 mA) 

 

O. cL 189 Stroomingang (klem 5) 
te hoog 

Stroomingang is > 25 mA  

  Motor loopt onstabiel  Controleer de aansluitingen 
van de motor. 
Voer een autotune uit (#38). 

 
*  De vrijgave/reset aansluitklem zal niet resetten bij een O.Ld1 foutmelding. Gebruik dan de rode 

stop/reset knop 
**  Deze foutmeldingen kunnen 10 seconden lang niet gereset worden. 
 
 
OU- te hoge tussenkringspanning bij: 
200 VAC units ± 420 VDC 
400 VAC units ± 830 VDC 
 
Remniveaus: 
200 VAC units ± 390 VDC 
400 VAC units ± 780 VDC 
 
UU ± te lage tussenkringspanning bij: 
200 VAC ± 180 VDC 
400 VAC ± 400 VDC 
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EMC Aansluit advies  
 
 

Line

EMCEMC aans lu itadv iesaans lu itadv ies –– Commander SE (Commander SE (bouwgroottebouwgrootte 1)1)

N PE U V WL1

U VE WU VE WU VE WU VE WE W

Smeltveiligheden of zekering-
automaat met de normale resp.  
C-karakteristiek toepassen.

L1

N

E

200-240 Volt +/- 10%
50-60 Hertz � 2 Hz

E L1 N

RFI filter

L1 N

Route van de voedende fasen tot aan het
RFI filter bij voorkeur gescheiden van
gevoelige bedrading en apparatuur.

Aarde direct vanaf
de central e aardrail

Optioneel RFI-filter bij voorkeur 
gepl aats t direct naast of achter
de Commander SE

Verbinding tussen filter en SE
zo kort mogelijk en gescheiden
van overige bedrading.

Gevoelige bedrading en
apparatuur dienen op een

minimale afstand van 
30 cm van de SE en alle
weergegeven bedrading
en bekabeling te w orden

geplaatst.

Klemmen-
strook

Scherm van de kabels d.m.v.
een blank metalen schermklem
(of gelijkw aardig) met de
montageplaat verbinden.
Afstand tot klemmenstrook zo 
kort mogelijk.

Bij gelak te montageplaat een 
koperrail toepassen en d.m.v.
koper en steunen v erbinden
met de montagepl aat

Bij gegalvaniseerde 
montageplaat de schermklem
direct op de montageplaat 
beves tigen.

Motorframe ter plaatse met
aarde verbi nden.

Motor geschakeld 
voor 3 x 230 Volt

Aarde en scherm bei de met het 
motorframe verbonden

Indien een werkschakel aar in de
motorleiding dient te worden 
opgenomen dan scherm en
aarde op hi erboven 
weergegeven wijze verwerken.

Klemmenstrook in schak elkast

Indien mogelijk de afgeschermde kabel
direct doorvoeren naar de SE en niet vi a de
klemmenstrook

Scherm zo dicht mogelijk bij de SE d.m.v. een 
schermklem met de montageplaat verbinden.

Afgeschermde motorkabel 
zoveel m ogelijk gesc heiden
van gevoelige bedr ading.

0,25 ± 0,75 k W
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EMCEMC aans lu itadv iesaans lu itadv ies ±± Commander SE (Commander SE (bouwgroottebouwgrootte 2)2)

U VE WU VE WU VE WU VE WE W

Smeltveiligheden of zekering-
automaat met de normale resp.  
C-karakteristiek toepassen.

L1

N

E

200-240 Volt +/- 10%
50-60 Hertz � 2 Hz

Line
E L1 N

RFI filter

L1 N

Route van de voedende fasen tot aan het
RFI filter bij voorkeur gescheiden van
gevoelige bedrading en apparatuur.

Aarde direct vanaf
de central e aardrail

Optioneel RFI-filter bij voorkeur 
gepl aats t direct naast of achter
de Commander SE

Verbinding tussen filter en SE
zo kort mogelijk en gescheiden
van overige bedrading.

Gevoelige bedrading en
apparatuur dienen op een

minimale afstand van 
30 cm van de SE en alle
weergegeven bedrading
en bekabeling te w orden

geplaatst.

Klemmen-
strook

Scherm van de kabels d.m.v.
een blank metalen schermklem
(of gelijkw aardig) met de
montageplaat verbinden.
Afstand tot klemmenstrook zo 
kort mogelijk.

Bij gelak te montageplaat een 
koperrail toepassen en d.m.v.
koper en steunen v erbinden
met de montagepl aat

Bij gegalvaniseerde 
montageplaat de schermklem
direct op de montageplaat 
beves tigen.

Motorframe ter plaatse met
aarde verbi nden.

Motor geschakeld 
voor 3 x  230 Volt

Aarde en scherm bei de met het 
motorframe verbonden

Indien een werkschakel aar in de
motorleiding dient te worden 
opgenomen dan scherm en
aarde op hi erboven 
weergegeven wijze verwerken.

Klemmenstrook in schak elkast

Indien mogelijk de afgeschermde kabel
direct doorvoeren naar de SE en niet vi a de
klemmenstrook

Scherm zo dicht mogelijk bij de SE d.m.v. een 
schermklem met de montageplaat verbinden.

Afgeschermde motorkabel 
zoveel m ogelijk gesc heiden
van gevoelige bedr ading.

0,75 ± 2,2 kW

Externe 
remweerstand

N PE U V WL1-+
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EMCEMC aans lu itadv iesaans lu itadv ies ±± Commander SE (Commander SE (bouwgroottebouwgrootte 22--33--4)4)

U VE WU VE WU VE WU VE WE W

Smeltveiligheden of zekering-
automaat met de normale resp.  
C-karakteristiek toepassen.

L1

L2

L3

E

380-480 Volt +/- 10%
48-62 Hertz

Line
E L1 L2

RFI filter
L1 L2

Route van de voedende fasen tot aan het
RFI filter bij voorkeur gescheiden van
gevoelige bedrading en apparatuur.

Aarde direct vanaf
de central e aardrail

Optioneel RFI-filter bij voorkeur 
gepl aats t direct naast of achter
de Commander SE

Verbinding tussen filter en SE
zo kort mogelijk en gescheiden
van overige bedrading.

Gevoelige bedrading en
apparatuur dienen op een

minimale afstand van 
30 cm van de SE en alle
weergegeven bedrading
en bekabeling te w orden

geplaatst.

Klemmen-
strook

Scherm van de kabels d.m.v.
een blank metalen schermklem
(of gelijkw aardig) met de
montageplaat verbinden.
Afstand tot klemmenstrook zo 
kort mogelijk.

Bij gelak te montageplaat een 
koperrail toepassen en d.m.v.
koper en steunen v erbinden
met de montagepl aat

Bij gegalvaniseerde 
montageplaat de schermklem
direct op de montageplaat 
beves tigen.

Motorframe ter plaatse met
aarde verbi nden.

Motor geschakeld 
voor 3 x  400 Volt

Aarde en scherm bei de met het 
motorframe verbonden

Indien een werkschakel aar in de
motorleiding dient te worden 
opgenomen dan scherm en
aarde op hi erboven 
weergegeven wijze verwerken.

Klemmenstrook in schak elkast

Indien mogelijk de afgeschermde kabel
direct doorvoeren naar de SE en niet vi a de
klemmenstrook

Scherm zo dicht mogelijk bij de SE d.m.v. een 
schermklem met de montageplaat verbinden.

Afgeschermde motorkabel 
zoveel m ogelijk gesc heiden
van gevoelige bedr ading.

0,75 ± 18,5 kW

Externe 
remweerstand

L2L1-+

L3

L3

PE U V WL3
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Line

EMCEMC aans lu itadv iesaans lu itadv ies ±± Commander SE (Commander SE (bouwgroottebouwgrootte 5)5)

+PE U V WL3

U VE WU VE WU VE WU VE WE W

Smeltveiligheden of zekering-
automaat met de normale resp.  
C-karakteristiek toepassen.

L1

L2

L3

E

380-480 Volt +/- 10%
48-62 Hertz

E L1 L2

RFI filter

L1 L2

Route van de voedende fasen tot aan het
RFI filter bij voorkeur gescheiden van
gevoelige bedrading en apparatuur.

Aarde direct vanaf
de central e aardrail

Optioneel RFI-filter bij voorkeur 
gepl aats t direct naast of achter
de Commander SE

Verbinding tussen filter en SE
zo kort mogelijk en gescheiden
van overige bedrading.

Gevoelige bedrading en
apparatuur dienen op een

minimale afstand van 
30 cm van de SE en alle
weergegeven bedrading
en bekabeling te w orden

geplaatst.

Klemmen-
strook

Scherm van de kabels d.m.v.
een blank metalen schermklem
(of gelijkw aardig) met de
montageplaat verbinden.
Afstand tot klemmenstrook zo 
kort mogelijk.

Bij gelak te montageplaat een 
koperrail toepassen en d.m.v.
koper en steunen v erbinden
met de montagepl aat

Bij gegalvaniseerde 
montageplaat de schermklem
direct op de montageplaat 
beves tigen.

Motorframe ter plaatse met
aarde verbi nden.

Motor geschakeld 
voor 3 x  230 Volt

Aarde en scherm bei de met het 
motorframe verbonden

Indien een werkschakel aar in de
motorleiding dient te worden 
opgenomen dan scherm en
aarde op hi erboven 
weergegeven wijze verwerken.

Klemmenstrook in schak elkast

Indien mogelijk de afgeschermde kabel
direct doorvoeren naar de SE en niet vi a de
klemmenstrook

Scherm zo dicht mogelijk bij de SE d.m.v. een 
schermklem met de montageplaat verbinden.

Afgeschermde motorkabel 
zoveel m ogelijk gesc heiden
van gevoelige bedr ading.

22 ± 37 kW

L2L1 -
L3

L3

Externe 
remweerstand
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aant ekeningen – aant ekeningen – aant ekeningen – aant ekeningen – aant ekeningen 
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aant ekeningen ± aant ekeningen ± aant ekeningen ± aant ekeningen ± aant ekeningen 
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